Uvodni seznameni

Laboratore robotiky

B3B33LAR

Vyucujici: Pavel Krsek, Vladimir Petrik,
Libor Wagner, David Konicek

Vyuka v letnim semestru 2023 /24

® Organizace cviéeni

® Navody a materidly ke cviceni

® Prostfedky (Linux, Singularity, Gazebo)
® Zadani samostatné tlohy

® Postup a terminy odevzdani

® Rezervace robotl



http://www.cvut.cz

Vyuka v letnim semestru 2023 /24

Organizace cviceni
® Reseni Glohy v tymech, samostatné
¢ Tym maximalné/ optimalné: 3 studenti
® Vyuka probihd formou oteviené laboratore
® 3 cvieni: St 11:00-14:15 a 14:30-17:45, Ct 14:30-17:45
® Vyklad prvnich 7 tydni vzdy cca 90 minut na zacatku kazdého cviceni
¢ V dalsich tydnech konzultace (v dobé cviceni pfitomen cvicici).

¢ Ucast na vykladu, nebo cvi¢eni neni povinnd, ale doporucena.

Navody a materialy ke cviceni
¢ CourseWare Wiki (FEL CVUT)

® Stranky predmétu:
https://cw.fel.cvut.cz/wiki/courses/b3b33lar
https://cw.fel.cvut.cz/wiki/courses/b3b33lar/cviceni

® Odevzdavaci a rezervacni systém BRUTE


http://www.cvut.cz
https://cw.fel.cvut.cz/wiki/courses/b3b33lar
https://cw.fel.cvut.cz/wiki/courses/b3b33lar/cviceni

Technické a programové prostredky

Robot TurtleBot

® Dvé samostatné hnana kola
(nastavuje se rychlost jizdy
a otaceni kolem svislé osy)

¢ 3D senzor - Intel RealSense D435/D435i
e RGB kamera (640x480)
e 3D hloubkova kamera (640x480)

® Naraznik v predni ¢asti

¢ Tlacitka, display ...
Programové vybaveni

® Operaéni systém Linux

¢ ROS - Robot Operating System

@ Interface pro Python - tfida/ objekt

® Singularity - virtualizace


http://www.cvut.cz
https://www.ros.org/
https://sylabs.io/docs/

TurtleBot s ruznymi senzory

¢ Drive pouzivany 3 rlizné druhy 3D senzoril (dano dobou poftizeni):
e Intel RealSense D435/D435i - nejnovéjsi, presné méreni ale Fidsi

e Astra - nejstarsi, vyrazen z divodu sjednoceni

e Intel RealSense R200 - nepouziva se

RealSense D435/D435i Astra RealSense R200


http://www.cvut.cz

CvuT
Samostatna uloha A

V PRAZE
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Zadani dlohy

¢ Uloha: Jizda podle smérovek
Odkaz na zadani ze stranky cviceni:
cw.fel.cvut.cz/b222 /courses/b3b33lar/tasks/signpost_cs

€ Bodové hodnoceni dle obtiznosti
a ujeté vzdalenosti (40, 55, 70 bodi)

® Hodnotit budeme také kvality kédu
(3 body z hodnoceni dlohy)

® Reeni musi byt spolehlivé (2 ze 3 pokus)
Pokud se nezdafri, dalsi pokus pristé (dalsi den)

Technicka zprava
® Technickd zprava je soucasti tlohy
® Veénujte pripravé zpravy cca 1/3 celkového Usili

Nefunguje: jeden piSe program a druhy pak zpravu.
Snad by mohlo fungovat, ale opacné (zprava prvni).



http://www.cvut.cz
https://cw.fel.cvut.cz/b222/courses/b3b33lar/tasks/signpost_cs

Terminy a postup odevzdani

Odevzdavaci systém BRUTE

Terminy uvedeny v BRUTE a v tabulce na strankach cviceni

Jednotlivé kroky
® Ptedvedeni stavajiciho feseni - 3. a 4.4.
® Odevzdani tlohy a technické zpravy do BRUTE - do 19.5.
¢ Predvedeni feseni tlohy cvicicimu (po odevzdani zpravy)

€ V/asné odevzdani

Bodové hodnoceni
® Predvedeni stavajiciho feseni 10b
® Technicka zprava 15b
® Programové feseni dle obtiznosti 40, 55 a 70b

® Prezentace feSeni na poslednim cviceni 5b



http://www.cvut.cz

Rezervace robotu

Rezervace v systému BRUTE

V dobé cviceni predmétu
® Roboty rezervovany na mé jméno

® Prednost maji studenti zapsani na dané cviceni

Roboty sdilime s predmétem B3M33AR0O, BE3M33AR0

¢ Cvigeni ARO: Po 14:30-16:00, Ct 9:15-14:15

® V dobé téchto cviceni roboty prosim nevyuzivejte

(budou rezervovany cvicicimi predmétu, mizete byt vykazani)

Mimo uvedené cCasy

® Doporucuji provadét rezervaci robotl (podle Cisel)

® Studenti s rezervaci maji prednost

® Rezervujte jen tolik kolik potfebujete a zvladnete vyuzit

® Rezervace omezeny na 6 “slotd” (v pfipadé zneuzivani mizeme déle omezit)


http://www.cvut.cz

Pouceni o bezpecnosti prace

¢ Kdo nebyl pouc¢en nesmi pracovat v laboratofFi
¢ Kdo nepracuje v laboratofi nepracuje s robotem

¢ Kdo nepracuje s robotem nema narok na zapocet


http://www.cvut.cz
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